
4. előadás (márc. 7. ) 

 

1.  Trigonometrikus alak [K 1.4] 

   0 ≠ 𝑧 = 𝑟(cos 𝛽 + 𝑖 sin 𝛽 ),  

    ahol 𝑟 = |𝑧|, 𝛽 = Arg(𝑧) pedig Re pozitív felével bezárt szög 

  T.: |𝑧 ∙ 𝑡| = |𝑧| ∙ |𝑡|,  Arg(𝑧 ∙ 𝑡) = Arg(𝑧) + Arg(𝑡) 

       Köv.: az 𝑥 ⟼ 𝑧𝑥 transzformáció forgatva nyújtás 

2.  Gyökvonás [K 1.5]     

    0 ≠ 𝑧 = 𝑟(cos 𝛽 + 𝑖 sin 𝛽 ) n-edik gyökei:  
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   Példa: √𝑖
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